UNIVERSIDADE FEDERAL DE LAVRAS
DEPARTAMENTO DE AUTOMATICA

PROGRAMA DE POS-GRADUACAO EM ENGENHARIA DE SISTEMAS E
AUTOMACAO

PROCESSO SELETIVO
VAGAS: BOLSAS DE POS-DOUTORADO

DO PROJETO:

Posicionamento de Precisdo para Veiculos Conectados: PPP-RTK com Integracdo
INS/GNSS Multi-Constelacéo.

DO CONTEXTO:

Os sistemas de posicionamento veicular sdo cruciais para os setores aeroespacial,
automotivo, agricola e de defesa, mas enfrentam desafios em termos de precisédo,
integridade, disponibilidade e custo. Tradicionalmente, os receptores do Sistema de
Navegacdo Global por Satéelites (GNSS), como o Sistema de Posicionamento Global
(GPS), tém sido utilizados para atender a esses requisitos. No entanto, eles tém
limitacBes, como a dependéncia de bases de referéncia para solucbes diferenciais e 0
bloqueio de sinais em determinadas situacdes. Para abordar esses problemas, este
projeto propde a concepcdo, desenvolvimento, teste e validacdo de um sistema de
posicionamento preciso e com integridade, integrando trés tecnologias principais:
Posicionamento por Ponto Preciso em Tempo Real (RT-PPP) via GNSS multi-
constelacdo, técnica Cinematica em Tempo Real (RTK) e Sistema de Navegacdo
Inercial (INS). O RT-PPP permite correcfes gratuitas em tempo real para receptores
GNSS, ampliando sua exatiddo de posicionamento. Com o0 suporte de outras
constelagbes GNSS, como GLONASS, Galileo e BeiDou, espera-se melhorar a
disponibilidade e a integridade das solucdes de posicionamento veicular. A combinagéo
de RT-PPP multi-constelagdo com RTK, denominada PPP-RTK, promete precisdo
centimétrica sem a necessidade de bases de referéncia proximas. Os sistemas INS
complementam os GNSS, oferecendo alta taxa de amostragem e independéncia de sinais
externos. Por meio dessa integragdo, espera-se obter sistemas confiaveis de
posicionamento de precisdo e robustos para diversas aplicagdes, incluindo aquelas que
exigem alta confiabilidade e disponibilidade, como em setores de defesa e seguranca. O
projeto tem potencial para beneficiar varios setores industriais e de servigos, tanto
nacional quanto internacionalmente, oferecendo solugdes de posicionamento veicular
mais acessiveis e eficazes. Com 0 apoio de parceiros empresariais nacionais e
internacionais de pesquisa (Universidade da California em Riverside (UCR) e
Universidade de Haifa (Israel), a equipe de pesquisa visa desenvolver um protétipo
desse sistema, aproveitando sua expertise nas areas de GNSS, INS e integracdo de
sistemas.
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DOS SUPERVISORES:

Prof. Felipe Oliveira e Silva (UFLA)
Prof. Itzik Klein (Univ. Haifa)

DAS VAGAS:
Local de Remuneracéo
Funcao Vagas ~ Dedicacao Liquida Duracéo
Atuacéo
(Bolsa)
Lavras-MG,
. resencial 18 Meses .
Pos- P M . (prorrogaveis
1 semi- Exclusiva | 6.100,00 BRL .
Doutorado . caso o projeto
presencial ou . .
também o seja)
remoto
Haifa, Israel, 12 meses
, presencial ou 10.000,00 ILS L
Pos- . : (prorrogaveis
1 semi- Exclusiva | + passagem de .
Doutorado . ) caso 0 projeto
presencial (a ida e volta . .
) também o seja)
confirmar)

*ILS = Novo Shekel Israelense

DOS PRE-REQUISITOS PARA A VAGA:

Formacéao

Experiéncia e Competéncias Técnicas Desejaveis

Doutorado em areas
cobertas pelas
Engenharias 11,
Engenharias 1V,
Ciéncia da
Computacdo, ou
Geociéncias

- Conhecimentos em sensores e sistemas de posicionamento/
navegacao para aplicagdes veiculares, em especial, Sistemas
de Navegacdo Inercial (INS) e Sistemas de Navegacdo
Global por Satélites (GNSS);

- Conhecimentos de técnicas de posicionamento de precisao
e com integridade, em especial, a técnica Cinematica em
Tempo Real (RTK) e Posicionamento por Ponto Preciso
(PPP);

- Conhecimentos em processos estocasticos, técnicas de
estimagdo Otima, suavizadores (smoothers), filtragem de
Kalman, e fuséo sensorial,

- Conhecimento em tecnicas de calibracdo de sensores;

- Solido background em notacGes, derivacbes e
manipulagdes matematicas, em especial, Algebra Linear,
Geometria Analitica, Calculo Numérico e Estatistica;

- Conhecimento em linguagem de programacéo C/C++ e em
ambiente MATLAB;

- Boa capacidade de redacdo, em especial, em ambiente
LATEX;

- Proatividade, organizacdo, autogestdo e habilidade de
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interlocugdo/comunicagdo com demais membros do projeto
e parceiros de pesquisa/industriais;

- Dominio da lingua inglesa (leitura, escrita, escuta e
comunicacéo oral);

- Disponibilidade para conducdo de experimentos em
campo.

DAS ATRIBUICOES DA VAGA:

e Auxiliar o coordenador/equipe no processo de concepcdo, desenvolvimento,
revisao, teste e validacdo de algoritmos/softwares aplicaveis ao projeto;

e Auxiliar o coordenador/equipe no processo de pesquisa cientifica e tecnoldgica,
revisdo bibliografica, comparacdo de metodologias consolidadas no estado da
arte, e concepcgéo de metodologias/algoritmos inovadores;

e Auxiliar o coordenador/equipe no processo de set-up de testes experimentais,
aquisicdo/coleta de dados, analise e extracdo de resultados;

e Auxiliar o coordenador/equipe no processo de coorientacdo/supervisdo de
alunos de graduacéo e pds-graduacao;

e Auxiliar o coordenador/equipe no processo de sumarizacdo de resultados e/ou
metodologias/algoritmos desenvolvidos no ambito do projeto, bem como
redacdo/submissdo de trabalhos cientificos em periddicos de alto fator de
impacto.

DA PARTICIPACAO NO PROCESSO SELETIVO:

O(A) candidato(a) interessado(a) em participar do processo seletivo devera encaminhar,
ao e-mail felipe.oliveira@ufla.br, os seguintes documentos em arquivo Unico no
formato PDF:

a) Formulario de identificacdo (disponivel no Anexo I);
b) Curriculo Lattes atualizado;
c) Diploma (ou certificado de conclus&o) de doutorado.

DAS ENTREVISTAS:

Os candidatos selecionados na etapa de analise curricular serdo contatados por e-mail, e
convocados para a etapa de entrevistas, as quais ocorrerdo de forma virtual, via Google
Meet. O link da entrevista, bem como informacbes sobre data e horario serdo
disponibilizados também via e-mail.


mailto:felipe.oliveira@ufla.br
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DO CRONOGRAMA:
Atividade Datas Previstas
Periodo de inscricdo 24/04/2024 a 20/05/2024
Andlise curricular 21/05/2024 a 22/05/2024
Convocacéo e realizacdo de entrevistas 23/05/2024 a 31/05/2024
Divulgacéo do resultado e recrutamento A partir de 01/06/2024
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ANEXO |
FORMULARIO DE IDENTIFICACAO

Dados do(a) candidato(a)

Nome completo:

CPF: | Data de nascimento:

E-mail:

Vaga(s) de interesse:

Telefones
Celular:
Residencial:
Endereco residencial
Logradouro:
Bairro: NUmero:

Cidade: UF: | CEP:




