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Introducéo

Dispositivos de assisténcia ventricular (DAV) vém
sendo estudados nas Ultimas décadas com o intuito de
realizar o bombeamento de sangue em pacientes
cardiacos. Dentre as indicacdes propostas, pode-se
utilizar um DAV durante o periodo de espera que
precede um transplante cardiaco, mantendo a pessoa
viva, ou em auxilio a outras terapias, minimizando o
esforco realizado pelo miocéardio, ou proporcionando a
recuperacdo geral do paciente [1].

Trés geracdbes de DAV surgiram até o momento,
pulsateis, bombas axiais e bombas centrifugas/mistas
[2].

Em uma parceria de diversos centros de pesquisa, esta
sendo desenvolvido um DAV de terceira geracdo, a
Bomba Centrifuga Implantavel (BCI) como pode ser
visto na Figura 1 [3,4].
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Figura 1: Esquema de posicionamento e foto de
prot6tipo da Bomba Centrifuga Implantavel.

Atuador eletromecanico

O acionamento da BCI é realizado por um atuador
eletromecanico que tem como caracteristica construtiva
0 acoplamento magnético de um rotor bi-apoiado por
mancais ceramico-poliméricos de baixo atrito e um
motor sem escovas de corrente continua como
mostrado na Figura 2.

Para aperfeicoamento de seu controle, se faz necessario
0 conhecimento das caracteristicas mecanicas desse
atuador [5,6].
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Figura 2: Atuador eletromecanico e controlador
eletronico do DAV.

Simulando o acoplamento magnético da BCI, um
suporte com o mesmo tipo de acoplamento foi proposto
para a realizacdo dessas medicdes.

Metodologia

O suporte construido é composto de um eixo, dois
rolamentos, seis imas e anéis espacadores para 0
acoplamento magnético do motor em um dinamémetro
com torque nominal de 800 g.cm (HD 100-7, Magtrol,
Buffalo).

Com o sistema montado, foram medidas a poténcia
mecanica e elétrica para cada incremento de 5 g.cm no
torque imposto ao atuador. Essa tomada de dados foi
realizada manualmente nas rotagbes de 1500 rpm,
2000 rpm e 2500 rpm.

Na Figura 3, pode-se observar o suporte construido e o
sistema montado para realizar as medigdes.
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Figura 3: Sistema de acoplamento montado para as
medicdes.



Foram construidas curvas de poténcia e torque para
cada rotacdo determinada e comparados os valores de
poténcia mecanica e elétrica para avaliagdo do
rendimento total.

Resultados
Como resultados foram obtidas as curvas, acima
mencionadas, que podem ser vistas na Figura 4.
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Figura 4: Curvas de poténcia versus torque para o
sistema montado.

Foi observada perda de sincronismo do acoplamento
magnético a um valor em torno de 1,5 W de poténcia
mecanica transmitida.

Esse valor se repetiu em todas as rotacdes referentes as
curvas levantadas correspondendo a uma poténcia
elétrica total absorvida de aproximadamente 5 W.

Discussédo

Nos ensaios realizados, observou-se que o controlador
eletrénico tem maior estabilidade quando as rotacdes
ajustadas sdo mais elevadas.

A 1500 rpm, ocorreu uma variagdo da ordem de 50 rpm
sem alteragdo manual no potenciémetro do controlador
durante a imposicéo de torque.

Conforme o carregamento imposto no teste aumenta,
foi observada uma regulacdo negativa da velocidade, o
que pode ser considerado paradoxal para o bom
funcionamento do mesmo.

Conclusdes

Do ponto de vista de acionamento, o controlador
deveria promover a regulacdo positiva da velocidade de
acordo com o carregamento crescente.

Novos testes devem ser realizados com diferentes
distancias do acoplamento entre 0 motor e o disco de
imas do suporte.

Uma placa ferromagnética pode ser localizada atrés
desse anel para melhor avaliar o comportamento do
acoplamento e também do conjunto composto pelo
motor e controlador [6].

Nos préximos ensaios, a medicdo da poténcia
absorvida exclusivamente pelo motor dever ser
realizada de forma independente do controlador, para
avaliacdo da sua capacidade de conversdo de energia.
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